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 لر اندازی میکروکنترراه

ود. در اندازی شای روی میکروکنترلر لازم است که در ابتدا میکروکنترلر به درستی راهپیش از اجرای هر پروژه

ود که شمیکروکنترلر پرداخته میاندازی ترین ملزومات در راهی برخی از مهمادامه و پیش از شرح پروژه به ارائه

 باید در نظر گرفته شوند. های عملی حتماًسازیدر پیاده

 :مدار تغذیه

ل از به این منظور، به طور معمو .اید ولتاژ تغذیه مناسب برای آن فراهم شودلر ابتدا ببرای راه اندازی میکروکنتر

رگولاتور  ICشود. به طور معمول، رگولاتور مورد استفاده، رگولاتور استفاده می ICو یک  DCیک منبع تغذیه 

:دهدو مدار مورد استفاده را نمایش مینمای ظاهری  1شکل باشد. می 7805خطی به شماره 

 
 برای تغذیه. و مدار مورد استفاده رگولاتور نمای ظاهری: 1شکل 

 :مدار اسیلاتور

ز طریقی فراهم شود. یک کار کند باید سیگنال ساعت آن ا به درستی بتواند ای برای اینکههر پردازنده

زاری منبع افهای سختتوان توسط پیکربندیمیکروکنترلر به طور معمول دارای چند منبع کلاک است که می

ر د مورد استفاده دقیقکلاک مورد نظر را انتخاب نموده و استفاده کرد. یکی از انواع اسیلاتورهای ساده و 

 ی در شکلمدار مورد استفاده برای اسیلاتور کریستال. ، اسیلاتور کریستالی استمدارهای مبتنی بر میکروکنترلر

 .نمایش داده شده است 2



 
 .مدار مورد استفاده برای اسیلاتور کریستالی: 2شکل 

ر های میکروکنترلپایههای مربوط به آن باید تا حد امکان نزدیک در مدارات عملی، کریستال کوارتز و خازن

 .ها کوتاه شوندها، این پایهخازن یو در صورت بلند بودن پایه قرار گیرند

 Oscillatorپیکربندی به بخش  یو نحوه PICلرهای ی بیشتر با منابع کلاک میکروکنتربرای آشنای

Configurations  ازDatasheet لر مراجعه کنید.میکروکنتر 

 : Resetمدار 

 .به ولتاژ مثبت تغذیه متصل گردد خارجی میکروکنترلر باید Reset یلر پایهصحیح میکروکنتر برای عملکرد

 Reset یبرای پایه را یک مدار مناسب 3استفاده کرد. شکل  Pull upتوان از یک مقاومت برای این کار می

 باشد.می Debounceو خازن   Resetیچ ئ، سو Pull upدهد که شامل مقاومت نمایش می

 
 .Resetی : مدار مناسب برای پایه3شکل 

 :شرح پروژه

کارهای مختلفی از جمله   PIC18F2550 میکروکنترلرهای ورودی و خروجی در این پروژه با استفاده از پایه

 انجام خواهد شد. پالش عرض مدولاسیونهای متفاوت و با آرایش LEDفلاشر 



 سخت افزار 

 Dip شامل قطعه تعدادی و PIC18F255میکروکنترلر  یک شامل مدار این. ببندید 4 شکل مطابق مداری

Switch ،LED تغذیه مدار .باشدمی...  و ،Clock وReset اصلی مدار به با توضیحات ابتدایی فایل مطابق 

 شده است. اضافه

 
 شماتیک مدار مورد نیاز برای پروژه. :4شکل 

  نرم افزار 

 : دهد انجام را زیر عملیات شده متصل Dip Switch وضعیت به توجه با که بنویسید ای برنامه

 :00وضعیت 

 1صورت  به ms 200 زمانی فاصله با و ترتیب به را پورت به متصلهای LEDلر کنترمیکرو حالت این در

of N کند خاموش و روشن . 

 :01 وضعیت

 صورت به ms 200زمانی  فاصله با و ترتیب به را پورت به متصل هایLEDکنترلر میکرو حالت این در

 . کند خاموش و روشن آبشاری

 :10 وضعیت

 ایجاد لرکنترمیکرو هایپایه از یکی رویرا  Hz 100 فرکانس با PWM پالس یک لرکنترمیکرو حالت این در

 افزایش %11 پالس Duty Cycle یچ،ئسو میکرو دادن فشار بار هر با که باشد ایگونهه ب باید برنامه. کندمی



 مودهن متصل اسیلوسکوپ به را نظر مورد پین. کند شروع ابتدا از دوباره %111 مقدار به رسیدن با و کند پیدا

 .دهید نمایش را خروجی پالس و

 برای تنظیمات میکروکنترلر از خطوط زیر در ابتدای کد خود استفاده کنید:

#include <p18f2550.inc> 

LIST P=18F2550 

CONFIG WDT=OFF  ; WATCHDOG TIMER OFF  

CONFIG FOSC = XT_XT ; CONFIGURE CLOCK SOURCE TO EXTERNAL CRYSTAL 

CONFIG LVP = OFF  ; LOW VOLTAGE PROGRAMMING DISABLED 

CONFIG BOR = OFF  ; Brown Out Reset OFF 

CONFIG VREGEN = OFF ; USB voltage regulator OFF 

CONFIG PBADEN = OFF ; PORTB<4:0> pins are configured as digital I/O on Reset. 

CONFIG MCLRE = ON  ; MCLR pin enabled; RE3 input pin disabled. 

  تولید موجPWM: 

قیم مست جریان موتورهای کنترل در گسترده صورت به که است تکنیکی ،PWM)1( پالس عرض مدولاسیون

(2DC( موتور سرعت کلی طور به. گیردمی قرار استفاده موردDC  1: دارد بستگی عامل سه به )موتور، بار 

موتور  رد پالس عرض مدولاسیون نام به روشی از استفاده با توانمی ثابت بار یک برای. جریان( 3 و ولتاژ( 2

DC توانیم شود،می داده موتور به که پالسی عرض دادن تغییر با روش این در. رسید ثابت سرعت یک به 

. یابدیم افزایش یا کاهش موتور سرعت نتیجه در که کرد زیاد یا کم شودمی داده موتور به که را توانی مقدار

 موج Duty Cycle این و است ثابت شودمی داده موتور به که موجی یدامنه روش این در که کنید توجه

 .کندمی تغییر که است شده داده مربعی

 در. است شده داده نمایش متفاوت هایDuty Cycle و یکسان تناوب یدوره با مربعی هایموج 5 شکل در

 این در که چیزی تنها و است یکسان شده ایجاد مربعی هایموج یهمه یدامنه و تناوب یدوره شکل این

 به متصل DC موتور یک به و شده تولید مربعی موج یک اگر. است هاآن Duty Cycle است متفاوتها موج

 .یابدمی افزایش DC موتور سرعت موج، Duty Cycle افزایش با شود، اعمال ثابت بار یک

                                                           
1 Pulse Width Modulation 
2 Direct Current 



 
 .های متفاوتDuty cycleی تناوب یکسان و های مربعی با دورهموج: 5شکل 

 یدکن تولیدمیکروکنترلر  خروجی هایپایه از یکی روی بر PWM موج یک شما است قرار پروژه این بخشی از در

روجی خود ی خمیکروکنترلر در پایه .است کنترل قابل میکروکنترلر هایپایه از یکی طریق از آن Duty Cycle که

شود. افزار پروتئوس استفاده میکند که برای نمایش این موج از یک اسیلوسکوپ در نرمتولید می PWMیک موج 

 Duty Cycleافزایش یابد. با رسیدن  %11تولید شده  PWMموج  Duty Cycleبا هر بار فشرده شدن کلید باید 

بازگردد.  %11موج تولید شده به مقدار  Duty Cycleاگر مجدداً کلید ورودی فشرده شود باید  %111به مقدار 

نمایش موج تولید  6در شکل  ها ثابت باقی بماند.ی حالتی تناوب موج باید در همهدقت کنید که دامنه و دوره

 ده شده است.افزار پروتئوس نشان داشده بر روی اسیلوسکوپ نرم

 
 افزار پروتئوس.: ابزار اسیلوسکوپ در نرم6شکل 



 توضیحات:

و همچنین یک  Proteusسازی های شبیهبرای پروژه به زبان اسمبلی را به همراه فایل د نوشته شدهک -1

کنید. حتماً نام فایل  پایان مهلت تعیین شده ارسال تا zip، در یک فایل از پروژه شدهتایپگزارش کامل و 

 انتخاب کنید.« Name_StudentNumber»ارسالی خود را با فرمت 

ت تعلق خواهد گرفت که نمود آن دریاف ی به دست آمدهتوجه داشته باشید که بخش اصلی نمره به نتیجه -2

 است. Proteusسازی با ی صحیح در شبیهنتیجه

این کار باعث  انجام دهید. 4وکنترلر را مطابق با شماتیک شکل میکرهای سعی کنید اتصالات مدار به پایه -3

ی شما قابل شما با مشکل مواجه شود، پروژه Proteusسازی شود، در صورتی که به هر دلیلی شبیهمی

 ی آن را از دست ندهید.ارزیابی باشد و نمره

خواهد داشت. پس سعی کنید با نین، به احتمال بسیار بالا امکان تمدید مدت زمان پروژه وجود نهمچ -4

 ل در تحویل آن نشوید.کریزی درست دچار مشبرنامه

 

 


